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INTAKE NEDIR VE TURLERI NELERDIR 30.01.2026

Intake Nedir ?

Intake, robotun sahadaki oyun pargalarii (top, kiip, disk vb.) toplayip i¢
mekanizmaya aktaran sistemdir.

Genellikle robotun en dis kisminda bulunur ve mag¢ performansini dogrudan
etkiler.

% Intake Tiirleri:

+ Roller Intake (Doner Tekerlekli)

Motorla doénen kauguk veya silikon kaph %
tekerlekler, oyun pargasini siirtiinme kuvvetiyle

iceri geker.
Artilari(+): Hafif, hizli, tiretimi kolay
Eksileri(-): Hassas hizalama ister, biiylik pargalari kagirabilir

« Ground Intake (Yerden Toplama)

Kauguk bir bant iizerinde parcayr kaydirmadan ig¢
mekanizmaya tasir.

Artilart: Yon kontrolii yiiksek, stabil aktarim

Eksileri: Karmagsik, bakim ve gergi ayari gerektirir

« Double-Sided Intake (Cift Yonlii)

Robotun 6n ve arkasindan toplama yapabilen
simetrik sistemdir.

Artt: DOngii siiresi kisalir

Eksi: Agirlik ve mekanik karmagiklik artar
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« Mekanik Kiskac / Yonlendirici Intake

Koni veya kiip gibi sert pargalar igin sekil yonlendirmeli yap1 kullanir.
Art1: Hassas ve kontrolli tutus
Eksi: Yavas ve karmasik

« Rapid Intake (Tasarim Yaklasin)

Yiiksek hizh roller ve genis acili yapi ile
ultra hizh toplama hedefler.
Not: Tiir degil, roller tabanh gelismis
bir tasarimdir.

Yapisal Tasarim ve Geometri:
« Acilma Agisi (Deployment Angle)

Intake acis1 dogrudan su faktorleri etkiler:
Toplama alam
Robotun yere takilma riski
Savunmaya karsi dayamkhhk
Yaygin Acilar:
15-25° = Hizh ama hassas
30-45° — Genis alan, daha giivenli toplama




YAPISAL TASARIMI , SENSOR ENTEGRASYONU 30.01.2026

« Pivot ve Yayh Sistemler

Bu Sistemlerde:

Yayh Intake Sistemleri: .
. Torsiyon yay1
Darbeyi emer A
. . Gazh amortisor
Parcaya gore kendini ayarlar Elastik ip
M i ke
otoru asir yiikten korur lullamhr
FElektronik ve Sensor Entegrasyonu:
« Sensor Tiirleri
Sensor Gorev
Limit switch Parca iceri girdi mi?
IR sensor Mesafe 6lcimu
ToF sensOr Hassas algilama
Akim sensorii Sikisma algilama




